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1. 智能垃圾桶分控板简介   

1.1 分控板基本参数、资源及功能特点  

  智能垃圾桶分控板   

基本 

参数  

供电电压：  11~26V  

静态功耗：  <50mA  

资源 

简介   

名称   说明   

1 路推杆驱动：   
适应 24V 60W 以内推杆（或

者 12V 30W 以内推杆） 

1 路称重传感器变送：   适用 5 线制称重传感器 

2 路模拟量输入：   用于温湿度检测 

5 路开关量输入： 
用于光电检测、满桶检测、烟

雾检测和门锁检测等 

2 路开关量输出：   用于报警和照明 

485 总线通信：  
  用于与其它控制板通信和与

上位机通信 

4 位拨码开关 用于设备地址配置 

功能 

特点   

支持上位机参数配置   

推杆的推出和缩回时间可使用上位机配置 

有堵转保护和防夹手功能，堵转电流可配置 

推杆伸缩时有缓启动功能，提高推杆使用寿命 
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1.2 接线说明  

总体接线： 

 

 

设备地址配置表  

SW1 SW2 SW3 SW4 设备地址 

OFF OFF OFF OFF 0+基地址 

ON OFF OFF OFF 1+基地址 

OFF ON OFF OFF 2+基地址 

ON ON OFF OFF 3+基地址 

OFF OFF ON OFF 4+基地址 

ON OFF ON OFF 5+基地址 

OFF ON ON OFF 6+基地址 

ON ON ON OFF 7+基地址 

OFF OFF OFF ON 8+基地址 

ON OFF OFF ON 9+基地址 

OFF ON OFF ON 10+基地址 

ON ON OFF ON 11+基地址 

OFF OFF ON ON 12+基地址 
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ON OFF ON ON 13+基地址 

OFF ON ON ON 14+基地址 

ON ON ON ON 15+基地址 

 注：基地址默认为 3。 

接线明细： 

1、 分控板与称重传感器接线 

分控板可直接连接称重传感器使用，具体接线如下图所示，连接之后需要在上位机软

件对称重传感器进行校准。获取分控板配置软件。 

 
2、 分控板与温湿度传感器接线 

分控板有两路模拟量输入，可用于温湿度检测，温湿度传感器选用 24V 供电，温湿度

为 0~10V 输出，具体接线如下图所示。由于温湿度传感器量程各有不同，上位机显示为

ADC 采样值，如需知道对应的温湿度需要用户进一步换算，换算公式为：温、湿度

=(ADC/4095)*100%。 若温度量程是：-20—80 度，则温度=(ADC/4095)*( 100)-20。 

 
3、 分控板输入扩展举例 

http://www.znelc.com/download/software-download/
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分控板有两路开关量输入用于扩展，可用于烟雾报警和防夹手等功能扩展，分控板本

身可通过上位机调节堵转电流实现防夹手功能，如需通过光电传感器等实现防夹手功能可

将传感器的开关量输出接到 DI3。如需扩展烟雾报警功能，可将烟雾报警器的常开触点接

到 DI2，扩展烟雾报警的具体接线如下图所示。 

 
4、 分控板与蓝牙转 485 接线 

分控板的参数配置可通过电脑上位机配置也可通过安卓手机 APP 配置，若在安卓手机

APP 配置需要连接蓝牙转 485 模块，具体接线如下图所示。具体配置操作可参考安卓手机

端操作视频教程。 

 
5、 分控板与光电传感器接线 

分控板可通过 NPN 型光电传感器感应开门，具体接线如下图所示。 

http://www.znelc.com/download/software-download/
https://www.bilibili.com/video/BV1QQ4y1Z7fs
https://www.bilibili.com/video/BV1QQ4y1Z7fs
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6、 分控板与满桶传感器接线 

分控板可通过 NPN 型光电传感器检测满桶状态，具体接线如下图所示。 

 
7、 分控板与电锁接线 

可选用 24V 1A 带反馈电锁，具体接线如下图所示。 
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8、 分控板与灯接线 

分控板的灯可用于满桶报警或照明（二选一），可通过分控板配置软件进行选择，具

体接线如下图所示。 

 
9、 分控板与推杆接线 

分控板可接入 24V 60W 以内推杆电机（或 12V 30W 以内推杆电机，推杆电机为 12V

时，分控板供电电压需为 12V），具体接线如下图所示，如需更改推杆的伸缩方向，将推

杆电机的两根线反接即可。 
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10、 分控板与主控板接线 

分控板与主控板通过 485 总线建立通信，一个主控板最多可接 16 个分控板，接多个

分控板时，分控板的地址通过拨码开关选择，分控板默认基地址为 3，当拨码开关全为

OFF 时，分控板的地址则为 3，具体接线如下图所示。有关主控板的说明详见主控板用户

手册。 

 

 
11、 分控板与电源接线 

分控板与开关电源的接线如下图所示，分控板的供电范围 11~26V，开关电源的功率

需按照负载大小选取。 

http://www.znelc.com/wp-content/uploads/2021/05/%E4%B8%BB%E6%8E%A7%E6%9D%BF%E7%94%A8%E6%88%B7%E6%89%8B%E5%86%8CV0.2.pdf
http://www.znelc.com/wp-content/uploads/2021/05/%E4%B8%BB%E6%8E%A7%E6%9D%BF%E7%94%A8%E6%88%B7%E6%89%8B%E5%86%8CV0.2.pdf
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1.3 软件配置 

分控板可通过电脑上位机配置，也可通过安卓手机 APP 配置。获取分控板配置软件。 

1.3.1 PC端软件配置  

PC端软件配置界面如下图所示：  

 

第 1部分为串口配置部分，用 USB转 485 连接好分控板和电脑，点击扫描，软

件会自动识别串口，点击打开连接，软件会显示连接状态； 

第 2部分为分控板的状态显示部分，点击自动读取，显示框会显示分控板外设

的当前状态；  

第 3部分为分控板控制部分，可对分控板的外设进行测试和配置，对称重传感

器进行校准。 

第 4部分为参数配置部分，可以配置报警时间、推出时间、保持时间、缩回时

间、堵转电流等。 

具体说明如下表所示。 

 

http://www.znelc.com/download/software-download/
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 名称 说明 

串

口

配

置 

COM 口 

在连接 USB 转 485之前需要安装一下串口驱

动（CH340 驱动），选择连接分控板对应的

COM口 

扫描 点击扫描，软件会自动识别接入的 COM口 

打开连接 
打开连接，若显示连接成功，则分控板与配

置软件通信成功 

地址 

当连接单个分控板时可直接使用广播地址，

当连接多个分控板时则需选择对应的分控板

地址 

状

态 

重量 显示垃圾桶的投放总质量 

投放重量 
显示垃圾桶这一次的投放质量，当垃圾桶关

盖时记录 

温度 

显示 AI0的 ADC采样值，如需得到实际温度

值需要进一步换算，换算公式为： 

温度=(ADC/4095)*100%。  

若量程是：-20~80℃： 

温度=(ADC/4095)*( 100)-20 

湿度 

显示 AI1的 ADC采样值，如需得到实际湿度

值需要进一步换算，换算公式为： 

湿度=(ADC/4095)*100%。  

若量程是：0~100%RH： 

湿度=(ADC/4095)*100 

选中 分控板在执行开盖、关盖操作时视为被选中 

光电 实时显示光电传感器的检测状态 

满桶 

满桶状态是否有效，默认为满桶传感器连续

60s有效视为满桶有效，满桶传感器连续 30s

无效则解除满桶有效信号，连续有效时间可

通过配置部分的报警时间修改，有效信号解

除时间则为报警时间的 1/2。 

实时满桶 
实时显示满桶传感器的检测状态，有效时间

到达报警时间时视为满桶 

烟雾 实时显示烟雾传感器检测状态 

投放状态 当桶盖在打开状态时显示正在投放 

推杆状态 实时显示推杆推出、缩回或无动作状态 

电机电流 实时显示推杆电机电流 

http://www.znelc.com/wp-content/uploads/2021/05/CH340驱动USB串口驱动_XP_WIN7共用.zip
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失联状态 
实时显示 modbus 通信状态，5s无连接则视为

通信失联 

门 实时显示门锁的开关状态 

控

制 

操作 

开盖 控制推杆把垃圾桶盖打开 

关盖 控制推杆把垃圾桶盖关闭 

开门 打开门锁 

感应状

态 

感应读取 读取当前的感应状态 

感应打开 感应打开则光电感应开门有效 

感应关闭 感应关闭则光电感应开门无效 

推杆 

无动作 推杆停止动作 

正转 推杆动作（伸出或缩回） 

反转 推杆动作（缩回或伸出） 

电锁 
打开 

打开电锁，不可长时间打开电锁，否则容易

导致电锁烧坏，这里区别于开门寄存器，开

门寄存器写 1，DO0拉低 0.3s,这里点击打开

DO0会一直拉低 

关闭 关闭电锁 

灯光 
打开 打开灯光 

关闭 关闭灯光 

报警 
打开 打开报警 

关闭 关闭报警 

紫外灯 
打开 打开紫外灯 

关闭 关闭紫外灯 

质量校

准 

校准质量 

在垃圾桶上放入已知重量的重物，写入质

量，注意这里的单位为 10g，假设重物为

1000g，这里即写入 100 

清零/校准 

称重传感器校准步骤为：先不放东西点击清

零，然后放置已知重量物体并填写后点击校

准，校准后可读取相应的零偏和增益，若需

要保存校准后的零偏和增益需按照先读取再

写入最后保存的顺序，操作完成后校准的参

数才能断电保存 

配

置 
报警时间 

报警时间为满桶检测有效时间，假设报警时

间为 60s，则满桶传感器需要连续有效检测

60s才视当前为满桶状态，满桶失效时间则为

报警时间的 1/2，即当满桶传感器连续 30s没

检测到就解除满桶状态 
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推出时间 

电动推杆推出的作用时间，假设为 6s，即电

机输出作用时间为 6s，这里的时间与推杆有

没有伸缩到底和伸缩的快慢无关。 

保持时间 保持时间为开门后的等待时间 

缩回时间 电动推杆缩回的作用时间 

堵转电流 
这里可设置作用于推杆电机的最大电流，通

过适当的调节堵转电流可达到防夹手的功能 

Modbus_id 分控板的从机地址 

增益 称重传感器校准的增益参数 

零偏 称重传感器校准的零偏参数 

读取、写入、保存 

这里操作的是报警时间、推出时间、保持时

间、缩回时间、堵转电流、modbus_id、增益

以及零偏 

遇阻重开 有效则关盖遇阻后会从新打开 

失联时感应开门 
有效则当分控板通信失联时可以通过光电传

感器感应开门 

满桶允许开盖 有效则当满桶有效时还允许开盖 

灯做满桶指示 有效则灯用作满桶指示灯 

锁做满桶指示 有效则电锁的输出口用作满桶指示灯 

防夹重开 有效则防夹手传感器检测有效会重新开盖 

始终允许感应 有效则始终允许光电传感器感应开门 

Bit~bit15 未定义 未定义 

全读、全写、保存 操作配置区的全部参数 

 

1.3.2 安卓手机端软件配置  

首先将蓝牙转 485 与分控板连接，具体接线参见 1.2节接线明细第 4点。蓝牙

型号为 HC-02。 

蓝牙转 485指示灯含义：闪烁——等待连接，常亮——已连接。 

注意：手机端要打开蓝牙和定位。 

具体操作步骤如下图所示。 
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1、打开手机端分控板配置 APP，点击

扫描，选择 HC-02 蓝牙设备后点击连

接。 

2、读取控制板的状态信息 

  
3、对控制板进行测试 4、配置相关参数 

  
手机端和电脑端的参数定义一致，具体说明详见 1.3.1节说明表。 
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1.4 外观尺寸  

 

安装方便，可螺丝固定，也可导轨固定  
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1.5 控制协议  

1.5.1 协议简述  

协议使用 MODBUS_RTU，硬件使用 RS-485，最多支持 254 个设

备。  

关于 MODBUS 协议的详述见《Modbus 协议规范(中文)》  

1.5.2 注意  

1、 Modbus 协议使用大端模式进行数据发送，STM32 是小端模式，数

据需要进行大小端转化。  

2、 Modbus 寄存器长度为 16bit，作为有符号整数时为-

32768~32767，作为无符号整数时为 0~65565；  

3、 失联时间 1 分钟  

1.5.3 通信配置 

波特率：9600  

奇偶校验：N  

数据位：8  

停止位：1  

从机地址：0x03(可通过广播地址配置，默认 0x03) 支持广播地址:0x00  

通讯 地址 ：0x01-0xFF 可配置  

1.5.4 寄存器  
寄存器全部设置为保存寄存器，支持的功能字为：  

(0x03) 读保持寄存器 

(0x06) 写单个寄存器  

(0x10) 写多个寄存器  

    

名称 地址 范围 说明 

重量 
0x0000 

0~2^32(u32) 单位：克 
0x0001 

满桶、

光电、

烟雾、

门等 

0x0002 0~0xFF 见详解 1 

温度 0x0003 0-4095 ADC 采样值，若接 NTC 电阻，则值为温度的 10 倍 

湿度 0x0004 0-4095 ADC 采样值 

推杆状 0x0005 0、1、2、 0：停止、1：推出、2：保持、3：缩回 4：等待、
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模式 0x000D 0、2 
0：正常模式，等待开箱命令 

2：校准模式，进入重量校准模式 

开盖 0x000E 
0、1、

0xF0、0xFF 

0：无效 1：推杆启动，0xFF：关盖，0xF0：停止。

写入 1 确认成功之后便可以继续写 0，避免持续写

1。需要打开垃圾箱时，主控可发送此命令。动作

完成后自动清零 

开收运门 0x000F 0~1 

0：无效 1：打开。写入 1 确认成功之后便可以继

续写 0，避免持续写 1。收运人员来时，主控发送

此命令即可开锁。动作完成后分控板自动清零。

（针对短时通电电锁的指令） 

推杆 0x0010 0~2 0：无动作 1：正转 2：反转 

电锁 0x0011 0~1 
0：输出无效，1 输出有效（针对长时通电电锁的

指令） 

灯光控制 0x0012 0、1、0xF0 0：关闭，1 输出，0xF0 联动，0x0F 满桶指示灯 

报警 0x0013 0~1 0：关闭，1 输出 

紫外灯 0x0014 0~1 0：关闭，1 输出 

校准控制 0x0015 0-4 
0：无动作，1：置零，2：校准，3：确认校准，

4：取消 

保留 0x0016 保留 保留 

重量 2 0x0017 0-65535(u16) 单位：10g（重量质量） 

感应开关 0x0018 0~1 

0：关闭， 

1:打开(失联自动置 1，关盖自动清 0)， 

2:打开(失联自动清 0，关盖自动清 0)。 

态 等 5：刹车、6：其他 

投放状

态 
0x0006 0~1 0：投放完毕、1：投放中。 

选中 0x0007 0~1 

0：未选中、1：被选中。用户在主控刷卡，所有分控

板将进入待命模式，当该分控板挥手开关被触发，说

明此垃圾箱被选中。垃圾投放结束后，此寄存器自动

清零。超时时间 100s，如果没有挥手触发信号，此寄

存器在超时后清零。 

电机电

流 
0x0008 0~65535 单位：mA 

投放重

量 

0x0009 
0~2^32(u32) 单位：克（在投放结束时读取） 

0x000A 

DI3 计数 0x000B 0~65535  

失联状

态 
0x000C 0~1 

失联发生后置 1；通信重新建立的第一帧数据可读取

到该状态，而后会被清零 



 转能电子科技                                                                 智能垃圾桶分控板  

 17 / 24 

  

 

功能配置 0x0019 0~1 见详解 2 

报警时间 0x001A 0-1000(u16) 单位：S（默认值：60） 

推出时间 0x001B 0-1000(u16) 单位：S（默认值：10） 

保持时间 0x001C 0-1000(u16) 单位：S（默认值：10） 

收回时间 0x001D 0-1000(u16) 单位：S（默认值：10） 

堵转电流 0x001E 1000-5000 单位：mA（默认值：2000） 

Modbus_id 0x001F 1~255 修改后立即生效（（默认值：3）） 

Gain 
0x0020 

0x0021 
Float 称重校准增益 

Offset 
0x0022 

0x0023 
Float 称重校准偏置 

    

    

  

 

1.5.5 说明  
详解 1 

满桶、光电、烟雾 0x0002 寄存器详解： 

- 遮挡 测试 快速满桶  输入 3 收运门 输入 2 满桶 光电 

- Bit8 Bit7 Bit6  Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0 

Bit0(0x01)：光电信号，0 表示无效  1：表示有效 

Bit1(0x02)：满桶信号，0 表示无效  1：表示满桶（60s 连续有效才认为有效，30s

连续无效才认为无效） 

Bit2(0x04)：输入 2，可作为烟雾信号，0 表示无效  1：表示有烟雾。 

Bit3(0x08)：收运门信号，0 表示关闭  1：表示打开（电锁的反馈信号）。 

Bit4(0x10)：输入 3，可作为防夹手传感器信号， 0 表示无效  1：表示有效。 

Bit5(0x20)：关盖故障， 0 表示无故障  1：表示有故障。 

Bit6(0x40)：满桶信号（未处理，及时采样）， 0 表示无效  1：表示满桶。 

Bit7(0x80)：测试信号，0 表示刚上电  1：被主控或者上位机置位。 

Bit8(0x100)：手遮挡信号，0 表示无效  1：表示有效不保持。 

Bit9(0x200)：手遮挡信号，0 表示无效  1：表示有效，持续时间 0.5s。 

Bit10(0x400)：电机过流卡死，0 未过流  1：过流。断电或写 0 清零 

详解 2 

功能配置 0x0019 寄存器详解： 

-- 始终感应 防夹策略 锁功能 灯功能 失联感应 遇阻重开 

-- Bi5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0 

Bit0(0x01)：遇阻重开，0 关门遇阻直接停止  1：关门遇阻重新开门 

Bit1(0x02)：失联感应，0 通信失联后禁止感应开门  1：通信失联后允许感应开门 
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Bit2(0x04)：灯功能，0 开盖时输出有效  1：作满同指示灯。 

Bit3(0x08)：锁功能，0 用于控制电锁  1：作满同指示灯。 

Bit4(0x10)：防夹策略， 0 防夹信号有效暂停关盖  1：防夹信号有效重新开盖 

Bit5(0x20)：始终感应， 0 不一直允许感应开盖  1：表示一直允许感应开盖 

2、温湿度计算 

寄存器中为 12 位 ADC 采样得到的值，电路增益 1/2，参考电压 5V。 

若选用传感器输出 0-10V 对应 TL—TH 度；0-10V 对应湿度 0%-100%。 

则计算公式为： 

温度=(ADC/4095)*( TH-TL)+ TL。 

湿度=(ADC/4095)*100%。 

若量程是：-20—80 度：温度=(ADC/4095)*( 100)-20。 

若量程是：-40—80 度：温度=(ADC/4095)*( 120)-40。 

  

1.5.6 功能实现  
1. 打开垃圾桶盖 

步骤 1：确保模式（0x0D）寄存器值为 0，即正常模式： 

步骤 2：主控对开盖（0x0E）寄存器写 1，分控将自动开关垃圾桶盖子、自动打开照

明灯； 

若需要主动关门：主控对开盖（0x0E）寄存器写 0xFF，分控将关闭垃圾桶盖。 

2. 感应开门（盖） 

（1）感应开关（0x18）寄存器为 1，则进入感应开门模式，可以实现按钮开门或者感

应开门。 

（2）感应开关（0x18）寄存器为 1 时，若感应信号有效（光电传感器信号有效），则

分控选中（0x07）寄存器置 1，自动打开垃圾桶盖；主控可以查询选中（0x07）寄存器，

以确定哪个设备被触发。 

（3）感应开关（0x18）寄存器控制： 

失联 5s 以上，该寄存器自动被置为 1； 

关盖则会自动将其变为 0； 

直接通过写命令置 0 或 1。 

（4）指令 

读取：00 03 00 18 00 01 05 DC 

写 1：00 06 00 18 00 01 C9 DC 

写 0：00 06 00 18 00 00 08 1C 

3. 打开垃圾桶门（收运门） 

方式 1：主控对开门（0x000F）寄存器写 1，分控将输出 0.3s 的有效信号驱动电锁，

打开垃圾桶门。（针对短时通电开门电锁） 

方式 2：对电锁（0x0011）寄存器写 1，电锁输出口有效，对其写 0，输出口无效。

（针对长时间吸合关门电锁） 

4. 单次垃圾质量计算 

方法 1： 
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步骤 1：主控在投放开始时（或者之前）读取垃圾质量； 

步骤 2：读取投放状态（0x06），若已被清零，则认为投放完毕； 

步骤 3：投放结束后再次读取质量； 

步骤 4：投放前后重量作差即可得到单次投放重量。 

方法 2： 

步骤 1：投放结束后读取投放质量(0x09，0x0A)，此寄存器值为投放结束瞬间的重量

减去正在投放瞬间（开始投放）的重量。 

5. 重量校准: 

（1）：去皮（清零） 

步骤 1：对模式（0x0D）寄存器写 2，分控进入校准模式； 

步骤 2：对校准控制（0x15）寄存器写入 1，分控板进行去皮操作；（步骤 1、2 可以

同时进行）。 

注：步骤 1、2 不分先后，可同时进行。 

（2）：校准 

步骤 1：对模式（0x0D）寄存器写 2，分控进入校准模式； 

步骤 2：对质量 2（0x17）寄存器写入当前质量； 

步骤 3：对校准控制（0x15）寄存器写入 2，分控板以质量 2 来进行校准。 

注：步骤 1、2、3 不分先后，可同时写入。 

6. 数据保存: 

（1）解锁寄存器（0x25）写 0xAAAA(老版本需要此操作) 

（2）修改相应的寄存器 

（3）保存（0x24）寄存器写 1 

7. 感应开门: 

（1）感应开关（0x18）寄存器为 1，则进入感应开门模式，可以实现按钮开门或者感

应开门。 

（2）感应开关（0x18）寄存器控制： 

失联 5s 以上，该寄存器自动被置为 1； 

关盖则会自动将其变为 0； 

直接通过写命令置 0 或 1。 

读取命令：00 03 00 18 00 01 05 DC 

写 1 命令：00 06 00 18 00 01 C9 DC 

写 0 命令：00 06 00 18 00 00 08 1C 

 

示例： 

读多个寄存器 

设备地址 功能码 地址高 地址低 数量高 数量低 CRC 高 CRC 低 

0x00 0x03 0x00 0x00 0x00 0x01   

上表为广播模式，读取 0x0000 地址的一个寄存器 
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设备地址 功能码 地址高 地址低 数量高 数量低 CRC 高 CRC 低 

0x03 0x03 0x00 0x64 0x00 0x02   

上表为读取设备地址为 0x03 设备，从 0x0000 地址开始的两个寄存器 

 

写单个寄存器 

设备地址 功能码 地址高 地址低 数据高 数据低 CRC 高 CRC 低 

0x00 0x06 0x00 0x00 0x00 0x00   

上表为广播模式，写 0x0000 地址的一个寄存器 

 

写多个寄存器 

设备

地址 

功能码 地址 寄存器数量 字节

数 

数据 数据 CRC 

高 低 高 低 高 低 … 高 低 

0x00 0x10 0x00 0x64 0x00 0x02 0x04 0x00 0x00 …   

上表为对地址为 0x03 设备进行写操作，从 0x0064 地址开始的两个寄存器，字节数为 4.数

据为 0x0000，……。 
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具体操作： 

以广播为例：（指定设备响应只需要修改设备地址和 CRC 校验码即可） 

1、开盖 

主机发送 00 06 00 0E 00 01 28 18   

从机回应 00 06 00 0E 00 01 28 18 

2、开门 

主机发送 00 06 00 0F 00 01 79 D8 

从机回应 00 06 00 0F 00 01 79 D8  

3、读取状态寄存器 

主机发送 00 03 00 00 00 0D 85 DE  

从机回应 

00 03 1A  

00 00 00 00 00 08 00 08 00 07 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00  

CA DB 

地址 功能码 字节数 

00 03 1A 

 

重量 输入 温度 湿度 推杆状 投放状 选中 

0x00 0x01 0x02 0x03 0x04 0x05 0x06 0x07 

00 00 00 00 00 08 00 08 00 07 00 00 00 00 00 00 

 

电流 预留 预留 预留 预留 

0x08 0x09 0x0A 0x0B 0x0C 

00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 

4、读配置寄存器 

主机发送 00 03 00 1A 00 0A E5 DB  

从机回应 

00 03 14  

00 78 00 06 00 0A 00 06 07 D0 00 03 3F 81 47 AE 3D CC CC CD  

92 3C 

 

地址 功能码 字节数 

00 03 14 

 

报警时 推出时 运行时 收杆时 堵电流 ID 增益 

0x1A 0x1B 0x1C 0x1D 0x1E 0x1F 0x20 0x21 

00 78 00 06 00 0A 00 06 07 D0 00 03 3F 81 47 AE 

 

偏置 

0x22 0x23 

3D CC CC CD 
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2. 注意事项   

1) 主控板电源电压应在 9~26V 之间。若电压超压，上电后可能烧毁主控板；电压过低，负

载电流较大，也可能导致分控板烧毁。因模块体积小集成度高，烧毁无法维修。   

2) 由于控制信号线很脆弱，在使用过程中，控制信号的任何信号线都不能与电源或电机接口

接触，否则极可能烧毁控制器，且难以维修。   

3) 在控制器发生故障时，用户应及时与本公司联系，不得私自维修和更换配件。   

4) 请用户仔细阅读注意事项及保修说明，这样会为您减少不必要的麻烦。   

5) 请用户仔细阅读此手册，正确使用本款控制器。   

3. 保修说明书   

1) 请依照用户手册的说明操作、使用。   

2) 从购买日起，若因产品本身质量问题，7天内包退、包换。在正常使用情况下发生故障

时，可得到 1 年的免费保修。   

3) 提出保修时，请务必持收据及保修说明书联系本公司。   

4) 控制板发生故障以及用户或售后维修人员在维修和更换配件时，发生程序的删除或改

变造成的损失或利益的损害，（以及第三者提出的无理要求），本公司不承担任何责

任。   

5) 在保修期内，下列情况为收费修理：   

6) 没有出示本公司盖章的收据；   

7) 购买后，由于携带、运输或保管不妥所引起的故障；   

8) 由于使用不当所引起的故障；   

9) 由于火灾、地震、水灾、雷击、鼠害及其他灾害或被盗所引起的故障或损坏； 

10) 非正规修理引起的故障和损坏。   

11) 违反用户手册说明的操作引起的损坏，私自改装、CPU 损坏、异常电压引起的故障和

损坏，本公司不提供维修服务。   

12) 若用户把电源或电机的输出接线与控制信号线搭在一起，造成控制板的故障或损坏，

本公司不提供维修服务。   

13) 免费保修期过期以后，可得到 3 年的仅收取成本费用的保修服务。  

14) 仅收取成本费用的保修期过期后，按照市场价收取维修费用。   

15) 本说明书只在中华人民共和国境内有效。   

16) 本说明书不限制顾客在法律上的权利。   

4. 免责声明   

本文档提供相关产品的使用说明。本文档并未授予任何知识产权的许可，并未以明示或暗

示，或以禁止发言或其它方式授予任何知识产权许可。并且，本产品的销售和／或使用我们不

作任何明示或暗示的担保，包括对产品的特定用途适用性、适销性或对任何专利权、版权或其
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它知识产权的侵权责任等，均不作担保。分控板为商业级产品，本产品并非设计用于医疗、救

生或维生等用途。我们可能随时对产品规格及产品描述做出修改，恕不另行通知。 

本手册会随着产品升级而不断更新，请在镇江转能电子科技有限公司官网网站上获取最新

手册。关于本手册的更新，恕不另行通知。 

 

http://www.znelc.com/download/

